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PLATAFORMA ELEVATORIA
ELETRICA TIPO TESOURA

Atende ao padrao CE

N Seguranca e Inteligéncia
B Sistema de controle inteligente, monitoramento em tempo real do status do
equipamento;

B Protegdo de seguranga multipla para garantir a seguranga do operador;
m Sistema de carregamento inteligente para prolongar a vida util da bateria.

N Facil de Controlar

| Dirigivel em altura total para maior eficiéncia de trabalho;
B Movimento de descida proporcional suave;
B Encaixe para empilhadeira, facil de carregar, descarregar e transportar.

N Facil Manutencéo
B Luva autolubrificante;

m Bandeja basculante em ambos os lados, facil manutencgéo;
m |ndicagdo de cddigo de falha para facilitar a solugcdo de problemas.

Caracteristicas Padrao

-Encaixe de roda dentada par empilhadeira -Sistema de protegéo de
longitudinal padréo carregamento

-Orificio da roda dentada da empilhadeira -Botéo de parada de

lateral padrao emergéncia

-Plataforma de extensao ajustavel -Controle proporcional
-Protecao ativa contra buracos na pista -Luzes de aviso acustico-
-Todos os alarmes de movimento opticas

-Sistema de descida de emergéncia -Dirigivel a toda a altura
-Fungao anti-esmagamento -Guarda-corpos dobraveis
-Sistema anticoliso lateral -Sistema de protegéo contra

inclinacéo.

Liugong Latin America Maquinas para Constru¢éo Pesada Ltda
Rua Marcio Carlim 270 - Mogi Guagu - SP

Parque Industrial - CEP 13849-226

Telefone: +55 19 3851 2400

E-mail: contato@liugongla.com

Reservamo-nos o direito de alterar o plano e os pardmetros sem informar os usuarios, pois os produtos

Liugong sé@o constantemente atualizados e melhorados.

A configuragao do produto e a aparéncia na foto séo diferentes do modelo real que deve estar sujeito ao
produto real.

O logotipo da série Liugong neste folheto é uma marca registrada da Guangxi Liugong Group Company,

que foi legalmente autorizada para uso por nds. Terceiros ndo estdo autorizados a utiliza-lo sem
autorizagao.




A - Altura Méax. de Trabalho

B - Altura Max. da Plataforma

C - Altura Min. da Plataforma

D - Comprimento da Plataforma

E - Largura da Plataforma

F - Comprimento Maximo da Extensao da Plataforma
G - Comprimento Total

H- Comprimento Total (Sem Escada)
| - Largura Total

J - Altura Total (Trilhos Para Cima)
K - Altura Total (Trilhos Para Baixo)
L - Distancia Entre Eixos

M- Distancia ao Solo (Estivado)

N - Distancia ao Solo (Elevada)
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Carga Nominal na Plataforma de Trabalho kg 350
Carga de Trabalho Segura na Plataforma Estendida kg 120
Max. de Ocupantes / 2
Velocidade de Deslocamento (Baixada) km/h 4
Velocidade de Deslocamento (Elevada) km/h 0,7
Raio de Giro (Dentro) m 0
Raio de Giro (Externo) m 2,3
Tempo de Subida/Descida s 55/52
Inclinagdo Méax. / 25%
Max. de Inclinagéo de Trabalho (Lateral/Vertical) © X1.5°/Y3°
Tamanho do pneu mm 381x127
Poténcia
Motor de Acionamento kW 1.5
Bateria / 240Ah
Carregador / 24V30A

Peso Total

Plataforma Estendida

Suporte de Inspegéo de Seguranga

2980

Guarda-Corpos Dobraveis

Sistema de Diregao

Capacidade de Inclinagdo Max. 30%





